Formulaire :

Torseur en un point A :
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Torseur cinématique en un point A du mouvement d’un solide rigide :
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Relation de composition des vitesses :
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Relation de dérivation dans une base mobile :
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Principe Fondamental de la Dynamique :
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Théoréme de Huygens

Puissance développée
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Energie cinétique
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Théoréme de 'Energie Cinétique
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