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       Figure 1 : Vue d’ensemble de l’embrayage 

 

         

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 3 : Copies d’écran Catia© des résultats inertiels du rotor moteur 1en G1 et en O 
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Figure 2 : Représentation Catia© 
du rotor moteur 1 

 

 
2 perçages à 180° 

 

Figure 3a Figure 3b 
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